


●質量比あたりのトルクは２倍。１桁小さいコギングトルクです。
●コギングトルク１％（連続定格トルク比）を実現します。
●回転ムラは0.001％以下で高精度です。
　（IPスピンドルSPM30型とノンスイッチングドライバNS20-Aとの組合せ）
●低速大トルクから高速まで機種構成が豊富です。

様々な用途に対応できるロータ中空構造です。
●中空φ7（B03）～中空φ380（B57）までをラインアップ

精密工作機械の駆動軸として
加工精度の向上に役立ちます。
・セミオーダーメイド対応
・滑らかで高精度な回転を実現
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※寸法はB09で表示しています。
　詳細は各シリーズをご参照ください。

B06-19

49.5

主要寸法



※寸法はB09で表示しています。
　詳細は各シリーズをご参照ください。

B06-19

49.5

主要寸法



0.86 1.0 1.5

27 33 46

20 26.5 39.5

43.5 50 67

1.9 2.3

59 71

52 64.5

81 94

0.67

21

14

37

1.5 2.3 3.1 3.9

22 34 46 59

14 26.5 39.5 51.5

47 60 79 91

5.7

84

77

120

2.5 3.7 5.4 6.8

22 34 46 59

14 26.5 39.5 51.5

51 64 81 93

8.2 9.7

71 84

64 77

107 120

9.6 16 23 30

34 60 84 110

26.5 51.5 77 102.5

82 109 136 170

36

137

127

202

43

160

152

227

9.3 15 20 26

34 59 84 110

26.5 51.5 77 102.5

77 102 134 168

37

160

152

226

32

135

140

196

14 24 33 44

34 59 84 110

26.5 51.5 77 102.5

86 112 138 173

54

135

127.5

200

64

160

152

238



0.86 1.0 1.5

27 33 46

20 26.5 39.5

43.5 50 67

1.9 2.3

59 71

52 64.5

81 94

0.67

21

14

37

1.5 2.3 3.1 3.9

22 34 46 59

14 26.5 39.5 51.5

47 60 79 91

5.7

84

77

120

2.5 3.7 5.4 6.8

22 34 46 59

14 26.5 39.5 51.5

51 64 81 93

8.2 9.7

71 84

64 77

107 120

9.6 16 23 30

34 60 84 110

26.5 51.5 77 102.5

82 109 136 170

36

137

127

202

43

160

152

227

9.3 15 20 26

34 59 84 110

26.5 51.5 77 102.5

77 102 134 168

37

160

152

226

32

135

140

196

14 24 33 44

34 59 84 110

26.5 51.5 77 102.5

86 112 138 173

54

135

127.5

200

64

160

152

238



主要寸法 制

　御

　内

　容

電 

源
出
力
電
流

※1 適用の可否は、個別に判断します。
※2 エンコーダパルスの分割精度が不十分な場合に使用します。
※3 負荷や回転速度によっては、0.001%以上になることがあります。

NS20-A
三相同期モータ※1

インクリメンタルエンコーダ（最大5MHz）※1

±24V（8.5A以上）
＋5V（1A以上）

5Apeak（モータ停止時：4.5Apeak）
・ノンスイッチング（リニア）動作インバータ
正弦波電流制御

ダイナミックブレーキ（抵抗内蔵）
温度：0～40℃（動作時、ドライバ周囲温度）
湿度：85%以下（結露なきこと）
電子回路に有害な雰囲気中に設置しないこと

（腐食性ガス、金属粉、水分、油分など）

強制空冷（冷却ファン内蔵）

・PLL（Phase-Locked Loop）制御
クロック指令（ラインドライバ）に同期
パルス分周機能※2

・トルク（電流）制御
アナログ電圧指令（±10V）

回転指令、方向指令、リセット　など
エンコーダパルス（A,B,Z相）、PLLロック、
モータ停止、アラーム　など
0．001％　以下※3

・非常停止入力（空気圧異常）
・初期動作タイムアウト
・回転方向異常
・過速度
　　　　　　　　　　 など7segLEDに表示

・モータ過熱
・ドライバ過熱
・電源異常

項 　 目 仕 様
形 式
適 用 モ ー タ
適用エンコーダ

使用周囲環境

保 存 温 度

冷 却 方 法
3kg質 量

主 電 源
制 御 電 源

連 続 出 力

出力段方式

温度：－20～85℃（ドライバ周囲温度）
湿度：85%以下（結露なきこと）

制御モード

制 御 入 力

制 御 出 力

回 転 む ら

異 常 検 出

異常時制動

最 大 出 力 8Apeak

主要寸法図
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※旧品（NS20-＊＊）のM3タップ取り合い寸法と同一。
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1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14

SVC-OPT01
SVC-OPT02
SVC-OPT03A
SVC-OPT03B
SVC-OPT04
SVC-OPT05
SVC-OPT06
SVC-OPT07A～F
SVC-OPT08A
SVC-OPT09A～I
SVC-OPT10
SVC-OPT11
SVC-OPT12
SVC-OPT13

パソコン通信ケーブル

VC編集ソフト日本語CD-ROM

ホールIC変換基板D側

ホールIC変換基板D側

ホールIC変換基板M側

SDIデバイス

高速パルス列指令受信ユニット

回生抵抗

内蔵型ダイナミックブレーキ

別置きダイナミックブレーキ

SVC入出力信号変換器

エンコーダ中継基板

SVC入出力信号変換器取付板

VCⅡ編集ソフト日本語CD-ROM

SVCⅠ用

エンコーダ用5V電源無し、0.3mケーブル付

エンコーダ用5V電源有り、0.3mケーブル付

モータ側出力コネクタに接続

パラメータ入力、状態表示用

モータ出力コネクタに接続

容量別に別途選定

800W以下用

1.5kW以上ドライバ用　容量別に選定

S30T-2用I/O変換

OPT10取付用

SVCⅡ用
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●本カタログの仕様及び寸法は予告なく変更することがあります。 安全に関するご注意 ●ご使用の前に「取扱説明書」をよくお読みのうえ正しくお使い下さい。

ホームページアドレス：https://www.shinmaywa.co.jp/dd/index.html

産機システム事業部
線処理システム本部　自動機グループ 〒665‐0052 兵庫県宝塚市新明和町1‐1　TEL:（0798）54‐1834 FAX（0798）54‐1849

,
22年11月　 K-1919F   Printed Japan 0.2.7 

メカ-6（13.9現在） 二校　11月15日　402TO


